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1. Za x = 3(cos t+ ln tg t
2
), y = −3 sin t je:
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Uvode�i smenu sin t = u, cos tdt = du, t = π
6
za u = 1

2
i t = π

2
za u = 1 dobijamo:
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2. Jednaqina elipse 2x2 + 4y2 = 9 u kanonskom obliku je
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= 1 (slika).

Obrtna povrx (elipsoid) nastaje rotacijom gor�e poluelipse qija je jednaqina
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i kriva je simetriqna u odnosu na y-osu, tra�ena povrxina je
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Uvode�i smenu x = 3 sin t, dx = 3 cos tdt, x = 0 za t = 0 i x = 3/
√

2 za t = π
4
dobijamo
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3. Ako uvedemo oznake p =
z

y
i q =
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y
, tada je:
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Iz u = f(p, q), p = p(x, y, z), q = q(x, y, z) da	e raqunamo:
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4. Diferencira�em funkcije z(x, y) = (x2 − 2y2)e−2x−2y po x i y dobijamo:

z′x = 2e−2x−2y(x− x2 + 2y2),

z′y = 2e−2x−2y(−2y − x2 + 2y2).

Rexava�em sistema z′x = 0, z′y = 0 nalazimo da funkcija ima dve stacionarne taqke:

M1(0, 0) i M2(2,−1). Treba proveriti da li je u tim taqkama lokalni ekstremum, pa

nalazimo druge parcijalne izvode:

z′′xx = 2e−2x−2y(1− 4x+ 2x2 − 4y2),

z′′xy = 2e−2x−2y(−2x+ 4y + 2x2 − 4y2),

z′′yy = 2e−2x−2y(−2 + 8y + 2x2 − 4y2).

U taqki M1 je A = z′′xx = 2, B = z′′xy = 0 i C = z′′yy = −4, pa je ∆ = AC −B2 = −8 < 0 i

tu funkcija nema ekstremum.

U taqki M2 je A = − 6
e2
, B = − 8

e2
i C = −12

e2
, pa je ∆ = 8

e4
> 0 i kako je A < 0, M2 je

taqka lokalnog maksimuma, z(M2) = 2
e2
.

5. Napiximo datu jednaqinu u obliku y′ = −4x+ 3y + 1

x+ y + 1
. Smenama x = X + α, y = Y + β

za odgovaraju�e α i β, ova jednaqina se svodi na homogenu. U jednaqini

Y ′ = −4X + 4α + 3Y + 3β + 1

X + α + Y + β + 1

biramo α i β tako da va�i

4α + 3β + 1 = 0 i α + β + 1 = 0.

Rexe�e gor�eg sistema je α = 2 i β = −3, pa polazna jednaqina postaje
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X

1 + Y
X
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X
, odakle je Y ′ = z′X + z, dobijamo
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Dakle, opxte rexe�e homogene jedanqine je
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a opxte rexe�e polazne jednaqine je
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2x+y−1 = 2x+ y − 1.


